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1 BESCHREIBUNG
Yol Allgemeine Angaben

UssUsl Bezeichnung

Die Baugruppe hat die Bezeichnung ,,HF-Teil HT 1710”.

1.1.2 Verwendungszweck

Das HF-Teil hat die Aufgabe, die von der Antenne kommenden Signale mit Frequenzen
zwischen 0,01 und 30 MHz auf die 1. ZF (42,2 MHz) und die 2. ZF (200 kHz) umzusetzen
und zu verstarken.

1.1.3 Aligemeine Beschreibung

Das HF-Teil HT 1710 besteht aus einem Gehéuse, in dem drei Unterbaugruppen unter-
gebracht und verschraubt sind. Die Baugruppe wird in den Baugruppentrager des je-
weiligen Geréates von hinten elngeschoben Hierbei wird der elektrische AnschluB tber
einen an der Ruckseite angebrachten Stecker ST 3 hergestellt.

An der Frontseite befihden sich zwei Buchsen fur den AntennenanschiuB.

Uber einen Tief- und HochpaB bzw. bei Frequenzen unterhalb 1,6 MHz nur tber einen
TiefpaB gelangt das Antennensignal zur 1. Mischstufe. Dort wird es mit Hilfe eines Os-
zillatorsignals im Bereich 42,21 bis 72,2 MHz auf die 1. Zwischenfrequenz 42,2 MHz um-
gesetzt Nach einem 1. Quarzfilter und einer rauscharmen Verstéarkerstufe folgt ein

2. Quarzfitter und eine PIN-Dioden- -Regelung. AnschlieBend gelangt das Signal zur
2. Mischstufe. Hier wird es mit einem Oszillatorsignal von 42,0 MHz auf die 2. Zwi-
schenfrequenz von 200 kHz umgesetzt und danach nochmals verstarkt.
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1.2 Lieferumfang
1.2.1 Standardausfiihrung
Pos. Stick Benennung Sach-Nr.
1 1 - HFE-Feit-HT-1710 52:1822:001.00
1.2.2 Sonderzubehor

Kein Sonderzubehér erforderlich.

1.2.3

Ersatzteile fur Stufe 1 sind nicht vorgesehen.
Ersatzteil-Vorschlagsliste siehe Anlage 5.

1.3

Ersatzteile

Technische Daten

Da das HF-Teil HT 1710 stets Teil eines Gerates ist, wird auf Abschnitt 1.3 der jeweili-
gen Geratebeschreibung verwiesen.

1.3.1 und 1.3.2 Siehe Abschnitt 1.3

1.3.3

1-02

Abmessungen und Gewicht

Breite Hoéhe Tiefe Gewicht
mm mm mm kg
255 128,5 310 1,4
Einbautiefe 285
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1.4 Technische Beschreibung (siehe hierzu Anlage 1)

Das HF-Teil HT 1710 ist fur den Empfang von Signalen im Frequenzbereich von 10 kHz
bis 30 MHz vorgesehen. Dieser Empfangsbereich ist in die zwei Unterbereiche von 10
kHz bis 1,6 MHz und 1,6 MHz bis 30 MHz geteilt. Die Umschaltung zwischen beiden
Unterbereichen erfolgt automatisch in Abhangigkeit der eingestellten Empfangs-
frequenz.

Durch eine Drahtbriicke im HF-Teil HT 1710 kann der gesamte Frequenzbereich tber
einen einzigen Antenneneingang (BU 1) gefuhrt werden; die sonst fir den KW-Eingang
benutzte zweite Buchse ist dann ohne Bedeutung. Bei HF-Teilen HT 1710, die in Peilge-
raten eingesetzt werden, ist immer Buchse BU 1 (untere Buchse) Eingang fiir den ge-
samten Frequenzbereich.

Bei Empfangsfrequenzen unter 1,6 MHz gelangt das Antennensignal Uber ein automa-
tisch gesteuertes Umschaltrelais auf einen TiefpaB, der alle unerwiinschten Signale
uber etwa 2 MHz unterdriickt, bevor es Uber das Haupt-TiefpaBfilter mit 30 MHz Grenz-
frequenz geflihrt wird, das die notwendige ZF- und Spiegelfrequenzunterdriickung
bewirkt.

Empfangssignale dber 1,6 MHz gelangen entweder direkt oder — wenn BU 1 gemeinsa-
mer Antenneneingang ist — tber das Umschaltrelais auf einen HochpaB mit 1,4 MHz
Grenzfrequenz, der eventuell stérende starke Rundfunksender im Mittelwellenbereich
gentgend dampft. Das darauffolgende Haupt-TiefpaBfilter tbernimmt auch hier die not-
wendige Weitabselektion.

Nach einem weiteren TiefpaBfilter gelangt das HF-Signal uber eine Begrenzerschaltung
zur 1. Mischstufe, die aus einer speziellen Gegentaktschaltung mit vier Feldeffekt-
Transistoren besteht. Hier erfolgt die Umsetzung auf die 1. ZF von 42,2 MHz.

Auf diese Leistungsmischstufe folgt ein Quarzfilter, das aus zwei leistungsmaBig paral-
lelgeschalteten Quarzbriickenfiltern besteht. Diese Anordnung bildet einen frequenz-
unabhéngigen, konstanten AbschluBwiderstand fir den vorhergehenden Mischer. Hier-
zu werden zwei gleiche Quarzbriickenfilter tber je ein AllpaBglied an den Mischeraus-
gang angeschlossen; die beiden Allpadsse haben im gesamten Frequenzbereich von

10 MHz bis 110 MHz einen konstanten Phasenunterschied von 90°. Die Ausgange der
beiden Quarzfilter werden tber ein Phasendrehglied, das die eingangsseitige Phasen-
drehung von 90° wieder rickgangig macht, parallelgeschaltet. Eine rauscharme Ver-
starkerstufe erhéht den Signalpegel. Mit einem weiteren Quarzfilter erhalt man die zu-
satzlich notige Selektion gegen die Spiegelfrequenz der 2. ZF-Umsetzung, bevor ein re-
gelbares, aus drei PIN-Dioden bestehendes Dampfungsglied das ZF-Signal um bis zu
40 dB reduziert. Danach gelangt das Signal zum 2. Mischer. Hier wird die 1. ZF-
Frequenz von 42,2 MHz auf die 2. ZF von 200 kHz umgesetzt. Ein Vorverstarker hebt zu-
erst den Signalpegel an. Ein sich daran anschlieBendes Filter erhéht die Dampfung fir
die Spiegelfrequenz bei 41,8 MHz.

In einem Dioden-Ringmischer erfolgt die Umsetzung auf 200 kHz; in einer weiteren
Trennstufe erfolgt eine nochmalige Pegelanhebung.

In zwei Oszillatorverstérkern wird durch Gleichrichtung und Verstarkung der beiden Os-
zillatorsignale je eine Gleichspannung erzeugt, die als BITE-Signal nach auBen gefiihrt
wird.

Alle Gleichspannungen und Digitalsignale werden den einzelnen Teilschaltungen tiber
Siebdrosseln zugefiihrt.
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2 BETRIEBSANLEITUNG

Da die Baugruppe nur in einem Gerat (z.B. Empfanger, Peiler) betrieben werden kann,
wird auf Abschnitt 2 der Beschreibung des entsprechenden Gerates verwiesen.

HT 1710 2-01
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3 WARTUNG UND INSTANDSETZUNG
DURCH DAS BEDIENUNGSPERSONAL

3.1 Wartung

Siehe Abschnitt 3.2.

3.2 Instandsetzung durch das Bedienungspersonal

Eine Wartung bzw. Instandsetzung der Baugruppe kann durch das Bedienungspersonal
nicht vorgenommen werden.

Da die Baugruppe stets Teil eines Geréates ist, wird auf Abschnitt 3 der jeweiligen Ge-
ratebeschreibung verwiesen.

3.3 Hinweise fiir die Erhaltung bei ldngerer Stillegung

Die Baugruppe kann ohne besondere Wartungsarbeiten fiir Iangere Zeit auBer Betrieb
gesetzt werden. Sie enthélt keine Bauteile, die bei langerer Lagerung ihre Eigenschaf-
ten andern oder einem Selbstverbrauch unterliegen. Die Baugruppe soll jedoch in ei-
nem trockenen und staubfreien Raum gelagert werden, in dem eine Verschmutzung
auszuschlieBen ist. Andernfalls ist eine besondere Verpackung notwendig (z.B. in Folie
einschweiBen).

HT 1710 3-01
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4 INSTANDSETZUNG DURCH FACHPERSONAL

4.1 Sonderwerkzeuge, MeB- und Priifgerite

Siehe Abschnitt 4.4.4.1.

4.2 Wirkungsweise

Die Wirkungsweise des HF-Teils HT 1710 wird im folgenden anhand des Stromlaufpla-
nes (Anlage 2) erlautert. Es enthéalt folgende Unterbaugruppen, die im einzelnen be-
schrieben werden:

— Eingangsfilter
— 1. Mischer
— 2. Mischer

4.2.1 Eingangsfilter

Das gesamte Eingangsfilter besteht aus drei Teilen:

® HochpaBfilter — mitL 1 und L 2
® TiefpaBfilter — mitL3
® TiefpaBfilter — mitL4bisL7

Bei Empfangsfrequenzen zwischen 1,6 MHz und 30 MHz durchlauft das Eingangssignal
den HochpaB, der zur Unterdriickung unerwiinschter, starker Rundfunksender im Mittel-
wellenbereich eine Grenzfrequenz von etwa 1,4 MHz hat und gelangt ber ein TiefpaB-

filter — L 4 bis L7 - mit 30 MHz Grenzfrequenz zur Leiterkarte 1. Mischer. Dieses
TiefpaBfilter tbernimmt die notwendige Selektion gegen den ZF-Durchschlag und Spie-
gelwellenempfang. Auch die Unterdriickung der variablen Oszillatorfrequenz zum Anten-
neneingang wird hier erzielt.

Wird das Gerét auf eine Frequenz unter 1,6 MHz abgestimmt, so schaltet ein Relais an-
stelle des HochpaBfilters ein zusatzliches TiefpaBfilter (L 3) ein, das in diesem Emp-
fangsbereich alle Kurzwellensignale tber etwa 2 MHz dampft.

Ist zwischen den Lotstitzpunkten 2 und 3 eine Drahtbriicke eingeldtet, so ist fir den
Frequenzbereich 10 kHz bis 1,6 MHz die Antennenbuchse BU 1 (untere Buchse), fir den
Bereich 1,6 MHz bis 30 MHz BU 2 (obere Buchse) zu verwenden. Eine Létbriicke zwi-
schen den Stutzpunkten 3 und 4 hingegen trennt die Antennenbuchse BU 2 ab, und far
den gesamten Empfangsbereich ist Buchse BU 1 zu verwenden.

Das Relais hat fur den Frequenzbereich 1,6 MHz bis 30 MHz seinen Ruhezustand
(HochpaB eingeschaltet); der Treibertransistor TS 1 ist gesperrt.

HT 1710 4-01



4.2.2 Leiterkarte 1. Mischer

Aufgabe des 1. Mischers ist die Umsetzung der Eingangsfrequenz (10 kHz bis 30 MHz)
auf die 1. Zwischenfrequenz von 42,2 MHz. Alle HF-Ein- und -Ausgénge haben eine Im-
pedanz von 50 Q; sie sind bei Messungen mit 50 Q abzuschlieBen.

Wie-der Stromlaufplan-(Anlage-2) zeigt, besteht der 1. Mischer aus folgenden
Einzelschaltungen:

® TiefpaB mit Begrenzer

® 1. Mischer

® 1. Quarzfilter

® 1. ZF-Verstarker mit 2. Quarzfilter und variablem Dampfungsglied

® Oszillatorverstéarker fir 1. Mischer mit BITE-Signal-Erzeugung (1. Osz.)

TiefpaB mit Begrenzer

Der TiefpaB — C 27, L 16 und C 28 — mit fg = 30 MHz verbessert die Weitabselektion
des Eingangstiefpasses. Die Dioden GR 6 und GR 7 sind mit —12V bzw. +12V vorge-
spannt und begrenzen somit alle gréoBeren Eingangspegel.

1. Mischer

Die vier Feldeffekt-Transistoren TS 3 bis TS 6 bilden einen doppelt-symmetrierten
Gegentakt-Mischer. Die Transistoren werden ohne Betriebsgleichspannung betrieben.
Die anliegende hohe Oszillatorspannung (Ugs ungefahr 20 V am Gate) 188t die Transi-
storen als gesteuerte Schalter arbeiten. Die Mischdampfung betrégt etwa 6 dB.

Uber den Feldeffekt-Transistor TS 1 wird die entstehende ZF-Spannung — noch vor
dem folgenden schmalbandigen Quarzfilter — fur eine eventuelle breitbandige Weiter-
verarbeitung (z.B. fir Panoramazwecke) abgenommen. TS 1 arbeitet als sog. Source-
Folger.

1. Quarzfilter

Das 1. Quarzfilter arbeitet bei einer Mittenfrequenz von 42,2 MHz und hat eine Band-
breite von etwa 12 kHz. Es besteht aus 2 einzelnen Quarz-Bruckenfiltern. Q 1/Q 2 und

Q 3/Q 4. Beide Filter liegen signalmaBig parallel. Die Eingangsschaltung C 5 bis C 10,
L1 bis L6 und T 2, erftllt die sehr wichtige Forderung, daB der Eingangswiderstand,
d.h. der AbschluBwiderstand fiur den vorhergehenden Mischer, fir alle sich bildenden
Mischfrequenzen einen konstanten reellen Wert von 50 Q besitzt. Die auf den Ubertra-
ger folgenden uberbrickten T-Glieder sind Allpasse mit einem breitbandigen Phasenun-
terschied von 90°. Am Ausgang der beiden Filterteile wird — jetzt schmalbandig — die
Phasenverschiebung riickgangig gemacht und beide Signalwege parallelgeschaltet.
Ein- und Ausgangsimpedanz des gesamten Filters betrégt 50 Q, die Durchgangsdéamp-
fung etwa 1 dB.

1. ZF-Verstirker mit 2. Quarzfilter und variablem Dampfungsglied

Der 1. ZF-Verstéarker besteht aus einem rauscharmen, einstufigen, spannungsgegenge-
koppelten Verstarker TS 2, dem das 2. Quarzfilter nachgeschaltet ist. Dieses Quarzfilter
hat eine Bandbreite von etwa 12 kHz bei einer Mittenfrequenz von 42,2 MHz und eine
Durchgangsdampfung von ungefahr 3 bis 5 dB. Auch hier betragt die Ein- und Aus-
gangsimpedanz des Filters 50 Q. Die PIN-Dioden GR 1 bis GR 3 bilden ein steuerbares
Dampfungsglied. Der durch die Dioden flieBende Gleichstrom &ndert den differentiellen
Widerstand der Dioden, womit die Dampfung des n-Gliedes um etwa 40 dB veréndert
werden kann, ohne Verschlechterung der Linearitét des Verstérkers. Der Steuerstrom

4-02 HT 1710



der Dioden wird in den Transistoren TS 15 bis TS 17 aus der Regelgleichspannung ge-
wonnen. Mittels R 37 wird der Einsatzpunkt dieser 1. ZF-Regelung eingestellt.

Oszillatorverstarker fiir 1. Mischer mit BITE-Signal-Erzeugung (1. Osz.)

Als Oszillatorverstarker dient ein dreistufiger Verstarker mit den Transistoren TS 7 bis
TF5-18-

Das vom Synthesizer kommende Signal im Frequenzbereich von 42,21 MHz bis
72,;2-MHz getangt zuerstzu dem Differenzverstarker TS 12, TS 13. TS 11 steuert im Ge-
gentakt die Endstufe des Oszillatorverstérkers an, die aus den vier Transistoren TS 7
bis TS 10 besteht.

Die Oszillatorspannung wird von der Diode GR 5 gleichgerichtet, und der Verstarker
TS 14 gewinnt hieraus die BITE-Spannung.

4.2.3 2. Mischer

Der 2. Mischer enthalt folgende Schaltungsgruppen:

® Verstarker fur die 1. ZF von 42,2 MHz

® 2. Mischer zur Umsetzung auf die 2. ZF von 200 kHz

® Oszillatorverstarker fur die feste 2. Oszillatorfrequenz von
42,0 MHz und BITE-Signal-Erzeugung

Der Verstarker fur die 1. ZF ist ein rauscharmer Transistor TS 1 in Emitterschaltung.
Der Eingangswiderstand betragt 50 Q. Der BandpaB C 4, C5 und L 1 zwischen TS 1
und dem Mischer ist auf 42,2 MHz abgestimmt und hat zur Spiegelfrequenz-
Unterdrickung einen 41,8-MHz-Quarz (Q 1) mit einer DA&mpfung von 20 dB. Als 2. Mi-
scher dient hier ein gekapselter Dioden-Ringmischer (U 1), der die 1. ZF von 42,2 MHz
auf die 2. ZF von 200 kHz umsetzt. Das Ausgangssignal dieses Mischers gelangt tber
ein TiefpaBfilter C 12, L 2, C 13 mit der Grenzfrequenz von etwa 250 kHz auf einen
Breitbandverstérker TS 4. Der im Kollektorkreis liegende Regelwiderstand R 16 gestattet
——eine Einstellung der Gesamtverstérkung des HF-Teils auf 24 dB. Bei dieser Messungist
der ZF-Ausgang mit 50 Q abzuschlieBen. Wird der Ausgang jedoch hochohmig abge-
schlossen, dann erhdht sich die Spannungsverstarkung auf 30 dB.

Die vom Synthesizer gelieferte 2. Oszillatorfrequenz von 42,0 MHz wird in einem zwei-
stufigen Breitbandverstarker TS 2 und TS 3 von etwa 50 mV auf etwa 500 mV verstéarkt
und dem Mischer zugefihrt.

TS 6 erzeugt aus der in GR 3 gleichgerichteten Oszillatorspannung das BITE-Signal.

HT 1710 4-03



4.3 Fehlersuche

Die Fehlersuche ist im Abschnitt 4.4.4 ,Prifen” enthalten.

4.4 Instandsetzung

441 Ausbauen der Baugruppe

Wenn eine als defekt erkannte 'Baugruppe ausgewechselt werden soll, sind die nach-
stehend aufgefuihrten Arbeiten in der angegebenen Reihenfolge auszufiuhren:

1. Das Gerat durch Ausschalten stromlos machen.

2. Alle Steckverbindungen (insbesondere den Netzstecker) vom Gerat abziehen.
3. Die Befestigungsschrauben der Baugruppe an der Frontplatte 16sen.

4. Baugruppe aus dem Baugruppentréger herausziehen.

4.4.2 Zerlegen der Baugruppe

Hinweis:  Baugruppe nur so weit zerlegen, wie es fir die Instandsetzung unbedingt
erforderlich ist.

4.4.21 Ausbauen der Leiterkarten

1. Abdeckhaube nach Ausschrauben von acht Befestigungsschrauben abnehmen.
— Die Leiterkarten von Eingangsfilter, 1. Mischer und 2. Mischer sind zuganglich.

2. Anschlisse und Siebdrosseln kennzeichnen und anschlieBend abldten.

3. An den Leiterkarten je vier an den Ecken befindliche Befestigungsschrauben aus-
schrauben (Eingangsfilter 5 Schrauben) und Karte herausnehmen.

4.4.2.2 Ausbau der Steckverbindungen

An der Rickseite der Baugruppe Steckverbindung ST 3 nach Entfernen der Befesti-
gungsteile abnehmen. Wenn notwendig, Anschliisse kennzeichnen und anschlieBend
abléten bzw. Koaxialsteckverbindungen abziehen.

4.4.3 Reinigen

Baugruppengehause mit einem weichen, sauberen, nicht fusselnden Lappen oder mit
einem weichen, sauberen Pinsel entstauben. Bei starker Verschmutzung mit einem mit
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Spiritus angefeuchteten Lappen reinigen.

Kontakte und Gewinde der Steckverbindungen mit einem mit ,,Tri” angefeuchteten Pin-
sel reinigen.

4.4.4 Priifen
4441 Sonderwerkzeuge, MeB- und Priifgerdte
(1) * Rauschgenerator 1...30 MHz
(2 MeBsender 100 kHz...65 MHz; 0,5 uV...1 V
Ri = 50...60 Q, AM-modulierbar
3) Adapterkabel zum Betrieb des
Einschubes auBerhalb des
Magazins Sach-Nr. 52.1360.881.00
(4) HF-Millivoltmeter mit Tastkopf 100 kHz...100 MHz
(5) Gleichstrom-Vielfachinstrument Ri = 50 kQ/V
(6) Ausziehwerkzeug (f. Koax-Stecker) Sach-Nr. 5M.8938.220.55

* Werden im folgenden Text MeB- oder Prifgeréte aus dieser Aufstellung genannt,
dann werden die zugehoérigen laufenden Nummern ebenfalls erwéhnt.

4.4.4.2 Vorbereitung zur Priifung

Die Prufung der Baugruppen HF-Teil HT 1710 geschieht zweckmé&Bigerweise in einem

Gotats

Von der zu prifenden Baugruppe ist die Abdeckhaube zu entfernen. Die Baugruppe
wird Uber Adapterkabel (3) an das Gerat angeschlossen.

Gerat einschalten, Betriebsart A1A (A1) oder A3E (A3) wahlen, HF-Regelung auf

,Hand”, Handregler auf Rechtsanschlag (max. Verstarkung) stellen. Es wird eine Ein-
gangsfrequenz gréBer 1,6 MHz gewahlt.
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4.4.4.3 Uberpriifung der Gleichspannungen

Leiterkarte MeBpunkt Spannung
Eingangsfilter Lotstutzpunkt 6 +12 V
Eingangsfilter Lotstlutzpunkt 7 oV
1. Mischer Létstatzpunkt 3 = + 4V
1-Mischer Létstiatzpunkt5 =12V
1. Mischer Lotstatzpunkt 6 +12 V
1. Mischer Lotstitzpunkt 7 > + 4V
1. Mischer Lotstatzpunkt 8 < + 1V
1. Mischer Lotstutzpunkt 9 < + 05V
2. Mischer Lotstutzpunkt 1 +12 V
2. Mischer Létstatzpunkt 2 = + 4V

4444 Uberpriifung des Break-in

Durch eine KurzschluB-Verbindung zwischen dem Létstitzpunkt 7 und Masse auf der
Leiterkarte 1. Mischer wird der Transistor TS 12 gesperrt und damit der Weg tber den
Oszillatorverstarker unterbrochen. Die Spannung am Loétstttzpunkt 3 geht auf

< +0,2V zurlck.

4.4.4.5 Eingangsfilter

LW/MW:-TiefpaB

— MeBsender (2)-an- LW/MW-Antenneneingang BU-1-anschlieBen, Pegel etwa 50-mV.

Eingangsfrequenz des Empfangers auf fo < 1,6 MHz einstellen.
Tastkopf des HF-Millivoltmeters (4) an Lotstutzpunkt 8 des Eingangsfilters anschlieBen.
Die gemessene DurchlaBdampfung soll bei f = 1,6 MHz kleiner als 1,5 dB sein.

KW-HochpaB/TiefpaB

MeBsender (2) an KW-Antennenbuchse BU 2 anschlieBen, Pegel etwa 50 mV.
Eingangsfrequenz des Empfangers auf fg > 1,6 MHz einstellen.

Tastkopf des HF-Millivoltmeters (4) an Lotstttzpunkt 8 des Eingangsfilters anschlieBen.
Die gemessene DurchlaBdampfung soll bei Frequenzen zwischen 1,6 MHz und 30 MHz
kleiner als 1,5 dB sein.

Durch Fehlanpassung des nachfolgenden 1. Mischers konnen die Messungen etwas
verfalscht werden. Genaue Messungen missen mit einem ,,Network-Analyzer” durchge-
fuhrt werden.
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4.4.4.6 1. Mischer

Priifung der 1. Mischstufe

Empfénger auf f = 10 MHz einstellen. MeBsender (2) an KW-Antennenbuchse (BU 2)
anschlieBen. MeBsenderfrequenz ebenfalls auf 10 MHz einstellen;
Tastkopf des HF-Millivoltmeters (4) an Punkt 10 anschlieBen (Breitbandausgang des
1. Mischers). _
MeBsender-Ausgangsspannung 0 V: Oszillator-Restspannung (an Punkt 10)

' ~ Sollwert = 15 mV S
MeBsender-Ausgangsspannung 1 V: Mischprodukte und Oszillator-Restspannung etwa

230 mV.

Priifung des 1. Quarzfilters

Gleiche Einstellung wie im Abschnitt vorher. Tastkopf des HF-Millivoltmeters (4) an
ST 2. (KurzschluBstecker BU 2 leicht anheben aber nicht entfernen.)

Der Sollwert der Ausgangsspannung betragt = 35 mV (entspricht einer Dampfung
= 9dB zwischen Antennenbuchse und Ausgang des ersten Quarzfilters).

Priifung des 2. Quarzfilters und der HF-Regelung

Die Prufung erfolgt wie bei dem 1. Quarzfilter. Den MeBsenderpegel so einstellen, daB
am ST 2 50 mV gemessen wird. Tastkopf des HF-Millivoltmeters (4) am Punkt 2 an-
schlieBen (ZF-Ausgang). Stellwiderstand ,,HF-Regelung” am Bedienfeld des Gerétes bis
zum Rechtsanschlag drehen.

Der Sollwert der Ausgangsspannung betragt = 100 mV.

Den Stellwiderstand ,,HF-Regelung” bis zum Linksanschlag drehen und den Ausgangs-
pegel des MeBsenders um 20 dB erhdhen.

Der Wert der Ausgangsspannung muB = 10 mV sein (entspricht einem Regelhub

= 40 dB). :

4.4.4.7 2. Mischer

Priifung des Oszillatorverstarkers

Taétkopf des HF-Millivoltmeters an Loétstutzpunkt (MeBpunkt) 3 des 2. Mischers an-
schlieBen. Die Amplitude der Oszillatorspannung soll einen Wert > 500 mV haben.

Priifung der Verstarkung der gesamten Unterbaugruppe 2. Mischer

MeBsender- und Empfanger-Einstellung wie 4.4.4.6.

Der MeBsenderpegel wird so eingestellt, daB mit dem Tastkopf zwischen den Anschliis-
sen 7 und 8 (ZF-Ausgang) eine Spannung von 100 mV am HF-Millivoltmeter angezeigt
wird. Der eingestellte Wert ist zu notieren. Der Tastkopf wird nun an AnschluB 5 (ZF-
Eingang) angeschlossen und der Pegel so weit erhéht, bis die angezeigte Spannung
ebenfalls 100 mV betrégt. Die erforderliche Spannungserhéhung am MeBsender muB

= 30 dB sein.
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4.4.5 Einstellen und Abgleich

Einstell- und Abgleicharbeiten an der Baugruppe HT 1710 entfallen weitgehend, da die
gewechselten Leiterkarten bereits abgeglichen sind.

446  Zusammenbau und Einbau

Zusammenbau und Einbau erfolgen in umgekehrter Reihenfolge, wie in 4.4.1
beschrieben.

Nach Einschieben der Baugruppe in den Baugruppentréger die oben und unten an der
Frontplatte befindlichen unverlierbaren Schrauben festschrauben.
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Erlduterung zu Anlage 1
HF-Teil HT 1710

Begrenzer
Filter

Verstarker
Schalter
Dampfungsglied
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