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Genauigkeit * 2;/. der angezeig-~ ; . Ji ;
ton Froauenz Signal:Nicht abgestimmt
Frequenzanzeige : :
9 9 Amphtudenanzelge
in Stufen zu 10dB . . - f. Messungen mit Polysk t
Genauigkeit £0,2dB je Stute Eingangsteiler ’ 22k ebbotals tig verscf?iebbar, Ein);st‘eﬁ%:ge—

0-60dB ' : F; egellinienverschiebung ;' 45 geeicht
Dl | Q«‘fﬁé-ﬂ: J‘ﬁi&

bei Betrieb mit Polyskop zur

automat. Eichen Einstellung gleicher Verstdr-
kung beider Anzeigeverst.
Betriebsart fiir Abstimmung von Hand Kontrollampe
wahlweise automat. oder von Hand . {
Abstimmung A s Ucﬂ/é‘nogp fele
grob Messwert (B 0 owiow ot
. TN .0 \
' . o A%U&.@m}ﬂ) - Q,U(%/_Lu:f: z. PO( yskop
Z=500 bzw. 600 fein Pegellinie
max. Eingangsspannung 3V, ¢¢
' Eingang Netzschalter
7 Teilbereiche
30...400 MHz . )
0...60/50...100/75.. 150/ Frequenzbereich Polyskop (& aik w”‘ﬁ
110...200/170...270/250...330/ wahlwzlse Anzeige des MefR-
3:30.“400 MHz NS Jﬁrg/&bél,a.e;mw » wertes am Instrument oder

P
Grundverstdrkung Anzeige an einem Polyskop

L,L‘iaq: e éhf?/

: >10gMHz.Ledgchhm[x{t;mjewemgen —e - [ f
Teilbereich,abschaltbar F uenz it au
max. Mitlaufgeschwindigkeit req m
»10 MHz/ms, Mitlauf von tiefen
nach hohen Frequenzen

Instrument (U-LU\M»;//)

Einstellung bei autom. Betrieb
und Wobbelmessung auf Frequenz
mitlauf iiber Gesamtschirmbreite

regelbar

Anzeigebereich , lin.” 3dB

v ,
Mitlaufeinsatz -

log Anzeigebereich ., log."ZdB
wahlweise log. oder lin. tefeniio cem en bri enod
tog 0..-80dB =100mv..10uV  Anzeige fufelennio g W boperotd
i ..~20dB= V.. 10uV . .
é’;nau‘gkelt 2048 =100V 104 lin Erchspannung Eichoszillator bei 80 MHz
log. -*1dB vom angezeigten Wert ~ einschaltbar Amplituden -
. Polyskop ,lin." -20dB8 konstanz & 2%
1 —_ . -
Hn. +g;gg tl:)lrss _;ggg Verminderung der Grund-
vom angezeigten Wert : verstdrkung um 20 dB
bei Polyskopbetrieb und
lin. Anzeige
R 11249 Technische Daten Bild 1.
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Frequenzanzeige Amplitudenanzeige

Signal: Nicht Pegellinien-
abgestimmt verschiebung
40 '3.0 -20
e " @
-50 ¢ o -10
-60 @ 4B ® 0 Eingangsteiler : /
(10-dB-Stuten) . : .
v. Hand ' ;

Eichen
automat. @\ v

: - Dt ‘ A@ Kontrollampe
Abstimmung g L
.grob @—/‘/ " @ Netzschalter

/NN

Eingan Frequenz- Grund- Mitlauf- MeRwert
75...150 o o 170...270 99n9 mitlauf verst. einsatz .
Frequenz- Anzeige Eich- Anzeige
50...100 e ® 250...330 bereich log. lin, spannung Instr. Polyskop

30..60 ® ® 330 .400
MHZ2

Polyskop
Lin" -20dB
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Bedienungsorgane an der Frontplatte Bild 2.
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MeRsender (SMLM)

Punkiweise Messung eines Vierpols

Selektomat

Bild 3.
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Wirkungsweise bei Wobbelmessung

Bild 5.
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ZF=DurchlaB
( am MeBwertausgang
mit Voltmeter gemessen )

Steuerkreis (am MeBpunkf@ mit

\ Rohrenvoltmeter gemessen )

Pegellinie

1) Messung von unterster
Frequenz fy bis zum

, ) — MeBwert
- 4 Dampfungspol ,

+50

10 10,5 N e MH2Z

/ A \/ Pegellinie
Betriebsart: wlin.",; ,v. Hand", wInstrument”, ) - /
wFrequenzmitlauf ein", ,Eingangsteiler -60 dB" ' ) Effis{c’zug,gs ;%%DBZTSE‘;\”_QS' \\,'Q\ "
] N . : ende fq , \ - /Meﬁwert
Binspeisungs R612 entfernt. MeBsender iiber 100 pF an Sockel- R
punkte 1 und 9 der R612 anschlieBen, : \’\‘
(Frequenz 10.,,11 MHz)
Messungs 1. 2ZF«DurchlaB : _ \ ‘ /
2, Spannung am MeBpunkt @ bei Hormalpegel -
3. Spannung am MeBpunkt @ mit um 20 4B herab- }2 3
gesetzter Meflspannung.
Bei beiden Messungen (Pkt.2 und Pkt.3) miis-
sen Toleranzen erfiillt sein.
ZF-Durchlafl und Steuerkreis ( Toleranzangaben) Bild 16. . o ‘ L ,
R 11249 \ i\{vé,}z&“" -{}&,,chx;“@:%w’}‘/fa,é:\ﬁ(. by s h,ieg.éﬁ on MC*ﬁrjgﬁbwyfzj o 411»62;5/?"'52'@?&;‘5:‘2}5«;@,&\,

BL.54  Mefverfahren bei extremen Diampfungspolen im MeBbereich Bild 7.
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Pegellinie
MeB3wert
Reflektometer
Type ZUP
/l//
Umschalter
Vorlauf - Ricklaut
§.__MeBobjekt
W ! ; P . “ ¢
A Uuaaderodey AQktor uielres o 5%%@4%33@5%@& o C{;@@ﬁ%\- Aot
Messung des Reflexionsfaktors in Abhangigkeit von der Frequenz Bild 8.
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Steuerkreis ZF-purchial3

|
|

Magn. Strom | Empi-Frequenz
{Beispiel)
\ | |
. Irel‘ 1 L 300 MHz
05 L 20
~
0 200
10,6 MHz

Bild 10. DurchlaBkurven des ZF-Verstarkers und des
Steuerkreises '
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DurchlaBkurven des ZF~Verstirkers und des Steuerkreises

Bild 10..
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VZeit

Bitd 1. HF—Ausgangsspanhung
des POLYSKOP

Bild 12. Spannungsverlauf am Ausgang
des ZF-Verstarkers

Bild 13. Spannungsverlaut am
Meflpunkt é

Bild 14. Strom durch Magnetspule
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Oszillator -
spannung
0ds HP E88CC EF183 EF183
Eingang 'ﬂ‘ Eg 3 @ . @ .
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150 MHz D 4 L ] I | ‘ % |
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~———————— 1 dB ———————-——»A--——————-SdB -—~—7)—< 16 dB -ty 16dB -
S b o b
100 uv nHa2uv 280 pv ,8mv 11,2mV
@ 0dB
MeBwertausgang
-55V
EF183 EF 183 EF183 6B N6 Steuerkreis EF 95
. N . - N I‘ ) - Steuerspg.
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mitlauf
- 14dB ot} 14dB ] 26dB——pi
o o o e
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11249 HF-und ZF-Pegelschema bej Verstdrkung ,lin” Bild 15.
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Betriebszustand ¢ - —Wobbelmessung- - | - - Suchen

HF ~ Spannung am Eingang W‘Wm

‘H« - statische Messung - g

Spannungswerte

MeBpunkt @ ' _J\/L I\/L l\/l |

- -+55... 75V

| —
MeBpunkt (2) _J l | | l L l L_ﬁ V-6V
—

- -0
MeBpunkt @ _1 l l l L l [ e 38V
] | o
e 4 e e e e +
MeBpunkt (%) - J [
- = & TV
MeBpunkt @ . ’\[\
(Such - Sdgezahn) ’ e — 318V
MeBpunkt (6) W\N\J\

MeBpurkt (@) \/’\/\/ : \

Spannung an

Relais - Kontakt 7 ._J 1//"1

(automatische
Empfindlichkeitsregelung)

Kontroltampe H——-—-dunkel — st} hell — Pl
Zeitmalistab . = . . - } . , . . , . . . \
0 10 20 30 40 50 ms
0 ! 2 3 4 5 6 7 8 ) 10 n 12 13 14 s

R 11249 , Spannungswerte Bild 17.
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