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4, Funktionsbeschreibung

4,1 HF-Teil A1, Dampfungsglied

A2, TiefpaB A6

Siehe hierzu die Stromlaufpline HF-Se-
lektion 617.8011S, HF-Teil 617.9218S,
Dampfungsglied 617.8205S und Tiefpas
617.91308

Die von der Antenne gelieferten Emp-
fangssignale werden im Uberspannungs-
schutz H1 (TiefpaB A6) von eventuell
induzierten atmosphdrischen Uberspan-
nungen befreit, durchlaufen den Tief-
paB mit L1/L2, der Stdrsignale ober-
halb von 30MHz unterdrickt und gelan-
gen {ber das mit den Relaiskontakten
k1 Uberbriickbare Dampfungsglied A2 zu
den Relaiskontakten k2 im HF-Teil.

Liegt am Dateneingang eine Frequenzin-
formation von kleiner 1,0000MHz an,
schaltet das Steuerteil A4 (siehe 4.2)
den Anschluf X15.B1 im HF-Teil gegen

Masse. Die Relais K2/K3 werden damit
iber den Transistor V3 erregt. Sie
schalten den HF-Weg liber den 1-MHz-

TiefpaB mit L3/L4 zum Ausgangsstecker
X14 durch. Der TiefpaB widersteht HF-
Signalen bis zu 100V BEMK ohne 2zus&tz-
liche SchutzmaBnahmen.

Ist der Schalter 2 (UBERBRUCKUNG) in
Stellung EIN, wird das Relais K4 lber
den Transistor V2 erregt und damit der
1-MHz-Tiefpal umgangen. In der Schal-
terstellung UBERBRUCKUNG EIN sind so-

mit im HF-Weg keine - unterhalb vwvon
30MHz wirkenden - Selektionsmittel
enthalten.

In der vorgenannten Schalterstellung

sind am Eingang ebenfalls Signale bis
zu 100V EMK 2zuldssig. Das Diodennetz-
werk V11...V20 schlitzt den nachfolgen-
den Empfanger vor einer Zerstdrung.
Die Dioden, iUber R16 bis R20 und C83/
C84 an der Signalleitung angeschlos-
sen, sind Uber R14 und die Zenerdiode
V6 in Sperrichtung vorgespannt.

" viert,

Sie erzeugen daher bei Signalen bis zu
etwa 2V EMK weder Klirr- noch Intermo-
dulationsprodukte. Eine Begrenzung er-
folgt erst, wenn bei hohen Eingangs-
signalen die wvon den Dioden erzeugte
Gleichspannung die Zenerspannung der
Leistungsdiode V6 libersteigt.

Ubersteigt der durch V6 und R15 auf-
grund hoher Eingangssignale fliefende
Gleichstrom einen Wert von ca. 0,25A
(dies ist bei Signalen ab ca. 30V EMK
der Fall) dann wird Uber R9/R8 der
Transistor V5 durchgeschaltet. Ferner
wird das Zeitglied D1 fiir eine durch
R6/C74 bestimmte Zeit von ca. 1s akti-
{iber R5 V4 durchgeschaltet und
iber R4 und V1 das Relais K1 erregt.
Damit ist auch das 9-dB-Dampfungsglied
A2 flir ca. 1s eingeschaltet. Nach die-
ser Zeit wird erneut geprift, ob noch
eine Uberlastung besteht.

Liegt am Dateneingang eine Frequenzin-
formation im Bereich von 1,0000 bis
29,9999MHz an, dann sind die Relais
K2/K3 nicht erregt und die HF-Signale
gelangen zum variablen BandpaB 1 bis
30MHz. Dieser Bereich 1...30MHz ist in
finf Teilbereiche gegliedert, wobei
die Abstimmung auf Resonanz innerhalb
der Teilbereiche kapazitiv durch einen
Drehkondensator erfolgt.

Beispielsweise wird bei einer Fre-
quenzinformation von 6MHz Teilbereich
III (4...8MHz) eingeschaltet. Die Re-
lais K31...K33 werden erregt. Das HF-
Signal wird Uber das Relais K31 induk-
tiv in den ersten Kreis eingekoppelt,
vom Schwingkreishochpunkt Uber vari-
able Koppeldrehkondensatoren zundchst
dem Hochpunkt des zweiten und folgend
dem des dritten Kreises zugefiihrt und
von dort wieder induktiv ausgekoppelt.

(Fortsetzung) ---
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—-—--(Fortsetzung) HF-Teil A1, Damp-
fungsglied A2, TiefpaB A6

Die Bereichsumschaltung erfolgt Uber
Relais, jeweils nicht bendtigte Spulen
sind an Masse geschaltet, so daB kein
selektiver Energieentzug durch benach-
barte Schwingkreise entsteht.

An den Hochpunkten des ersten Kreises
ist die Uberspannungslampe H2 ange-
schlossen. Sie zlindet bei einer Span-
nung von etwa 120V und begrenzt damit
die Schwingkreisbelastung auf ein un-
schddliches MasR.

Der durch die Lampe fliefende HF-Strom
erzeugt an R10 eine Spannung, die in
den Dioden V10/V8 gleichgerichtet wird
(positive Spannungsspitzen beseitigt
v9), und {ber RY9, R8, V5, D1, V4, VI
und K1 wird das 9-dB-Dampfungsglied A2
als zusdtzlicher Uberlastungsschutz
periodisch so lange eingeschaltet, wie
die Uberlastung besteht,

4.2 Steuerteil A4

Siehe hierzu Stromlaufplan 617.9518S

Alle Dateneingangsleitungen werden zur
Unterdriickung von HF-Stdrsignalen lber
ein EMC-Filter gefilhrt. AuBerdem er-
folgt eine Pegelanpassung an die nach-
folgenden CMOS-Latch-Flipflops. Die
BCD-kodierte Frequenzinformation wird
im Latch gespeichert und zum Mikropro-
zessor welitergefihrt,

Der Mikroprozessor besteht aus den
Bausteinen

CPU,

RAM ,

EPROM und

I/0-PORTS.

Die Frequenzinformation wird dber die
Eingabe-Ports dem Mikroprozessor zuge-
fihrt  und zundchst auf mbgliche
Falsch-Kodes uberpriift.

Erkannte Falschinformationen bleiben
unberlicksichtigt. Der Mikroprozessor
errechnet die zum Erreichen der ge-
wiinschten Winkelposition ndtige Anzahl
der Schritte und die Drehrichtung des
Motors. Bezugswert im Falle des norma-
len Abstimmens ist eine fixe Winkel-
Grundposition (Home-Stellung); im Fal-
le des sog. Tracking-Betriebes die ge-
rade zuvor eingenommene Winkelpos-
ition.

Die vom Mikroprozessor Uber ein Ausga-
be~Port gelieferten Schritt-Impulse
steuern eine schaltbare Konstantstrom-
quelle, mit der die leistungsméBige
Anpassung an den Schrittmotor vorge-
nommen wird.

Der Mikroprozessor ordnet die anlie-
gende Frequenzinformation in Frequenz-
teilbereiche ein. Die Bereichsumschal-
tung steuert Relais, welche die Teil-
bereichsspulen schalten.

Die einzelnen Teilbereiche umfassen
die Frequenzen von:

£ = 0,0000... 0,9999MHz = Bereich 0

£ = 1,0000... 1,9999MHz = Bereich I

£ 2,0000... 3,9999MHz = Bereich II
£ 4,0000... 7,9999MHz = Bereich III
f = 8,0000...15,9999MHz = Bereich IV
f = 16,0000...29,9999MHz = Bereich V

Der Wechsel von einem Bereich zu einem
benachbarten erfolgt ggf. uberlappend
folgenderweise: Angenommen, zundchst
sei die Frequenz 1,9999MHz eingestellt
gewesen, dann wirde gedndert auf
2,0000MHz, dann 2,0001MHz wusw. 1In
diesem Fall wird den Frequenzen, so-
lange sie sich weniger als 1% von dem
neuen Bereichsanfangswert 2,0000MHz
unterscheiden, weiterhin der Bereich I
zugeordnet. Die Umschaltung in den Be-
reich II erfolgt erst beim Wechsel der
Frequenz 2,0199 zu 2,0200MHz.

Entsprechendes gilt fiir den Ubergang
bei den anderen Bereichen mit Ausnahme
des Uberganges von Bereich 0 zu I.
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-——(Fortsetzung) Steuerteil A4
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Steuerteil A4

Bei Werkausliefe-
rung sind die

Kurzschluflstecker
X6...X9 sowie

X101 und X102 wie
nebenstehend dar-
gestellt gesteckt.

X6: Eingang,
positives
Valid-Signal

X7: Eingang,
Dampfung
(LOW = 9dB)
nicht aktiv.

X8: Eingang,
tiberbriickung
(LOW = EIN)
nicht aktiwv,.

X9: Ausgang,
Abstimmung
(HIGH = Fre-
quenzanderung)
nicht aktiv.

X101: ohne Funktion

X102: positive
Logik fir
Frequenzin-
formation

Bild 2.6 Lage der KurzschluBstecker bei Auslieferung des Gerdtes
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4.3 Netzteil AS

Siehe Stromlaufplan 617.9718S
Das Netzteil A5 -erzeugt aus einer

Netzspannung von 100V, 120V, 220V oder
240V die Gleichspannungen von 4,7V,

5,2V, 12V und 24...32V, Die 5,2-V-
Gleichspannung wird mit V4 und dem
Spannungsregler N1 geregelt. Die

24...32-V=-Gleichspannung wird mit V5
geregelt und zur Motorsteuerung be-
nutzt. Wenn die von V4 gelieferte
Spannung von 12V und die 5,2V von NI
vorhanden sind, liefern die Komparato-

ren N2 ein H-Signal (MP14). Damit wird
die Leuchtdiode H1 gesteuert. Die Re-
ferenzspannung von 4,4V (MP15) wird

mit R19 eingestellt.



